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1 ALLGEMEINE INFORMATION

1.1 Hersteller

InterPuls S.p.A.
Albinea — Via F. Maritano 11
42020 — Reggio Emilia — Italy
Tel. +39 0522 347511
Fax. +39 0522 348516
E-mail Sales.Albinea@milkrite-interpuls.com
Web www.milkrite-interpuls.com

1.2 Copyright

milkrite | InterPuls ist ein Warenzeichen (trademark) der milkrite | InterPuls Limited

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen sind nicht verbindlich und kdnnen ohne Vorankindigung
geandert werden. Die Bezugnahme auf eingetragene Handelsmarken von Herstellern in diesem Dokument
dienen lediglich der Erkennung. Einige Namen von Produkten und Unternehmen, die in diesem Dokument
genannt werden, sind eingetragene Handelsmarken, die von ihren jeweiligen Eigentiimern hinterlegt wurden.
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2 ALLGEMEINE

2.1 Allgemeine und sicherheitshinweise

2.1.1 Wichtige Warnungen

Um die Sicherheit der Bediener zu gewahrleisten und mégliche Schaden am Gerat zu vermeiden, ist es
wichtig, die Bedienungsanleitung zu lesen, bevor jegliche Arbeiten ausgefliihrt werden.

2.1.2 In der Anleitung verwendete Symbole

In der Anleitung werden immer die folgenden Symbole verwendet, um Informationen und Warnungen zu
markieren, die besonders relevant sind:

A ACHTUNG

O

A\

Dieses Symbol weist auf Sicherheitsvorschriften zur Unfallverhiitung fir die Betreiber
und/oder andere eventuell betroffene Personen hin.

WICHTIGER HINWEIS
Dieses Symbol zeigt an, dass die Moglichkeit eines Schadens am Gerat und/oder seinen
Komponenten besteht.

HINWEIS
Dieses Symbol weist auf hilfreiche Informationen hin.

2.1.3 Standards fir den Benutzer

ACHTUNG
Jede Nichteinhaltung der Hinweise in dieser Anleitung kann zu Fehlfunktionen des Gerétes
fiuhren oder Funktionsstdérungen am Gerat oder Schaden am System verursachen.

2.1.4 Haftungs- Begrenzung

Die InterPuls S.p.A. ist nicht haftbar fur Schaden an Personen, Tieren oder Sachen, die durch Missbrauch
der Geréate verursacht werden.

A\

A\

2.2 Vor der Verwendung des Gerats zu beachtende hinweise

2.2.1 Anforderungen und Standards fur das Bedienpersonal

ACHTUNG

Dieses Gerat darf von Kindern ab 8 Jahren oder von Personen mit beschrankter physischer,
sensorischer oder seelischer Fahigkeiten, mit keiner Erfahrung oder Ausbildung verwendet
werden, nur wenn sie Uberwacht oder tber die korrekte und sichere Anwendung des Gerats
geschult wurden, um die moéglichen Gefahren verstehen zu kénnen.

ACHTUNG
Die Bedienperson ist verpflichtet, vor der Verwendung des Gerats, die Bedienungsanleitung
sorgfaltig zu lesen.
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Wahrend der Montage und der Inbetriebnahme des Gerats mussen die Anleitungen sowie die
Regeln und Vorschriften Uber die Sicherheit am Arbeitsplatz und den Gesundheitsschutz
befolgt werden.

A ACHTUNG

Die Kinder durfen mit dem Gerét nicht spielen. )
Die Reinigung und Wartung des Geréats darf nicht von Kindern ohne Uberwachung ausgefihrt
werden.

2.2.2 Anschluss

A\ achrone

Gemal den geltenden Normen ist es notwendig, ein Gerat zu installieren, das bei
Uberspannung alle Pole von der Netzstromversorgung trennt.

2.3 Entsorgung

2.3.1 Allgemeine Regeln

Das Gerat darf nur von autorisierten Unternehmen in Ubereinstimmung mit den Gesetzen und Vorschriften
entsorgt werden.

Die Verpackung muss bei den jeweiligen autorisierten Unternehmen zur Wiederverwertung abgegeben
werden.

2.4 Brandschutz

2.4.1 Praambel

q HINWEIS

Das Geréat hat keinen Feuerldscher.

Der Bediener muss sicherstellen, dass die Stelle, an der das Geréat installiert wird, mit einer
ausreichenden Anzahl geeigneter Feuerléscher ausgestattet ist, die an sichtbarer Stelle
platziert werden und vor Beschadigung oder Missbrauch geschitzt sind.

2.4.2 Sicherheits-bestimmungen

A ACHTUNG

Es ist absolut verboten, Bréande von elektrischen Anlagen mit Wasser zu léschen!

2.4.3 Eigenschaften der Feuerldscher

Nur Feuerldscher mit Trockenldschmittel, Halogen oder Pulver verwenden, der Feuerloscher sollte neben
dem Gerét platziert werden.

Alle Mitarbeiter erhalten Anleitungen zu deren Betrieb.

Diese anleitung ist eigentum der InterPuls S.p.A. - die reproduktion in jeglicher form ist untersagt.
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2.5 Warnpiktogramme

& ACHTUNG

Es ist absolut verboten, die Warnpiktogramme zu beschéadigen oder zu entfernen.

A ATTENZIONE O AVVERTENZA

& SUPERFICIE CALDA
A ALTO VOLTAGGIO
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3 BESCHREIBUNG DER MASCHINE
3.1 Eigenschaften

iDRIVE10O ist ein Frequenzregler, der den in der Anlage vorhandenen Vakuumgrad Uber den Vakuumsensor
(wir empfehlen die Verwendung des milkrite | InterPuls DVG500 liest und die an die Pumpe gelieferte Frequenz
und Spannung regelt.

Auf diese Weise erhoht oder verringert IDRIVE100 die Vakuumerzeugung je nach Vakuumverbrauch, um den
Vakuumgrad in der Anlage wahrend der Melk- oder Waschverfahren so stabil wie mdglich zu halten. Die
Pumpen liefern daher nur das tatsachlich erforderliche Vakuum und lassen damit Elektrizitat sparen und den
Pumpenverschleild reduzieren.

Der milkrite | InterPuls Frequenzregler kann eine oder mehrere Kreiskolben-, Fligelzellen- oder
Wasserringpumpen steuern. Wenn mehr als eine Pumpe an den iDRIVE100 angeschlossen ist, konnen die
Pumpen in “Parallelschaltung” oder in “Kaskadenschaltung” arbeiten.

Bei “Parallelschaltung” werden die Pumpen direkt vom Frequenzregler versorgt, der sie zusammen
beschleunigt und verlangsamt. In diesem Fall wird die Verwendung gleicher Pumpen empfohlen.

Bei “Kaskadenschaltung” werden eine oder mehrere HAUPTPUMPEN direkt vom Umrichter versorgt und
geregelt, wahrend die HILFSPUMPEN nur bei Bedarf Uber ein Schaltschitz automatisch EIN- &
AUSGESCHALTET werden.

3.2 iDRIVE100 GroRRen —380/480 VAC _ Dreiphaseneingang

Motorwellenleistung | Nenndauerstrom In L 2 Sl Dimensionen
Code Is BaugroRe WxHxD
kW Hp Amp Amp mm inches
701 9001 1.1 15 3.4 6.8
701 9002 15 2 4.8 9.6
701 9003 2.2 3 5.6 11.2 191 x 314 | 7.52 x 12.36
MM4 ’ )
701 9004 3 5 8 16 x 187 X 7.36
701 9005 5 9.6 19.2
701 9006 55 7.5 12 24
701 9007 7.5 10 16 32
233 x366 | 9.17 x 14.41
701 9008 11 15 23 46 MM5 X 205 x 8.07
701 9009 15 20 31 62
701 9010 18.5 25 38 76
314 x 489 12.36 x
701 9011 22 30 46 92 MM6 X 225 19.25 x 8.86
701 9012 30 40 61 122

3.3 IDRIVE100 GroRRen —204/240 VAC _ Dreiphaseneingang

Motorwellenieistung Nenndauerstrom Max Dimensionen
CODE In Strom s | BaugroRre WxHxD
kw Hp Amp Amp mm inches
701 9013 1.1 1.5 6.6 13.2
7019014 | 15 2 8 16 191 x 314 x | 7.52 x 12.36
MM4
701 9015 2.2 3 11 22 187 X 7.36
701 9016 4 125 25
701 9017 4 5 18 36 233 x 366 X | 9.17 x 14.41
MM5
701 9018 5.5 75 24.2 48.4 205 x 8.07
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701 9019 7.5 10 31 62

701 9020 11 15 48 96 MMG 314 x 489 X |12.36 X

701 9021 15 20 62 124 225 19.25x 8.86
4 MONTAGE

iDRIVE100 besteht aus zwei trennbaren Teilen, LEISTUNG und STEUERUNG; diese sind durch steckbare
Klemmen miteinander verbunden.

Die Leistungseinheit mit dem Namen POWERHEAD schlie3t die gesamte Leistungselektronik ein (EMV-Filter,
IGBTs, Kondensatoren, Drosselspule und Netzplatinen), wéhrend sich die Steuerplatinen und die
Steuereinheit im Anschlusskasten befinden.

Zur Installation des iDRIVE100 mussen beide Teile getrennt werden. Zuerst muss der Anschlusskasten
befestigt und die gesamte Verkabelung vorgenommen werden. Danach wird die Leistungseinheit auf den
Anschlusskasten gesteckt und mit den betreffenden Schrauben, die sich an der oberen Seite der
Leistungseinheit befinden, befestigt.

4.1 Wandmontage

iDRIVE100 kann in waagrechter oder senkrechter Position an der Wand oder an einer relativ ebenen
Montageflache oder am Maschinenrahmen montiert werden. Die Mindestgrof3en der Schrauben/Bolzen flr
jeden Umrichterrahmen sind in der untenstehenden Tabelle gezeigt.

BaugroBe | SchraubengrofRe

MM4 4 x M5
MM5 4 x M6
MM6 4 x M8

4.1.1 Kihlung

iDRIVE100 erzeugt beim Betrieb Warme und wird mit Umluft durch einen Ventilator gekihlt (zwei Ventilatoren
fur MM6 Rahmen). Rings um den iDRIVE100 muss daher genug Raum gelassen werden, um eine
ausreichende Luftzirkulation und Kiihlung zu gewahrleisten. Die in der Tabelle angegebenen Mindestabstande
durfen nicht verringert werden.

Mindestabstande

LATERAL ABOVE UNDERNEATH
mm inches mm inches mm inches
80 3,15 160 6,3 60 2,36

Diese anleitung ist eigentum der InterPuls S.p.A. - die reproduktion in jeglicher form ist untersagt.
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5 SCHALTBILD

Um die Klemmen offenzulegen, die Leistungseinheit des Antriebs durch Lésen der Schrauben entfernen.
Die verwendeten Schrauben sind Torxschrauben, wie unten gezeigt.

Schraubentyp Schraubendrehertyp Rahmen SchraubengréfRe

MM4 4 x M5
MM5 6 x M5
MM6 4 x M6

Die Steuereinheit des iDRIVE100 besteht aus einer Steuerplatine und Zusatzplatinen (optionale Platinen), die
an die Steckplatze an der Steuerplatine angeschlossen sind.

& ACHTUNG

NICHT MIT STROM VERSORGEN, bevor die Verdrahtung abgeschlossen und die
Leistungseinheit sicher geschlossen ist! KEINE ANSCHLUSSE zum oder vom Frequenzregler
VORNEHMEN, wenn er

an das Stromnetz angeschlossen ist. Lesen Sie bitte auch die Sicherheitshinweise und die
ausfuhrlichen Informationen zu Installation, Verkabelung und Anschlissen im Handbuch von
VACON 100X aufmerksam durch.

& ACHTUNG

Nach dem Abtrennen des iDRIVE100 vom Stromnetz abwarten, bis alle Anzeigen an der Tastatur
erldschen (falls keine Tastatur angeschlossen ist, die Anzeigen an der Abdeckung ansehen).
Weitere 30 Sekunden warten, bevor irgendeine Arbeit an den Anschliissen vorgenommen wird.
Die Einheit nicht 6ffnen, bevor diese Zeit abgelaufen ist. Nach Ablauf dieser Zeit ein Messgerat
benutzen, um ganz sicherzustellen, dass keine Spannung anliegt. Vergewissern Sie sich
immer, dass keine Spannung anliegt, bevor Sie irgendwelche elektrischen Arbeiten ausfuhren!

Diese anleitung ist eigentum der InterPuls S.p.A. - die reproduktion in jeglicher form ist untersagt.

12



7010023_02.22_DE

Anweisungen

5.1 Pumpenanschluss

5.1.1 Eine Pumpe
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5.1.3 Zwei Pumpen in Kaskadenschaltung
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5.1.4 Drei Pumpen in Kaskadenschaltung
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5.1.5 Zwei Pumpen in Parallelschaltung und eine in Kaskadenschaltung
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5.1.6 Anschluss Zusatzventilator

Der Zusatzventilator ist ein am Motor montierter Ventilator. Dieser Ventilator ist direkt an die
Versorgungsleitung angeschlossen, sodass er immer bei Hochstgeschwindigkeit in Betrieb ist und den Motor
kuhlt, besonders wenn der Motor bei Niederfrequenz lauft.
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5.2 Stromanschluss

5.2.1 Anschluss des iDRIVE100 an die elektrische Leitung

iDRIVE100 erfordert eine dreiphasige Leitung mit 380-480 V AC Eingangsspannung Ui (Toleranz -15 %/+10
%) und 50/60 Hz Eingangsfrequenz (Toleranz £10 %). Zum Anschluss des iDRIVE100 ein dreiphasiges Kabel
mit 4 Polen verwenden.

0 WICHTIGER HINWEIS
Bei einemUmrichter,der fir den japanischen Markt bestimmt ist, diesen mit 208/220 V (50/60
Hz) versorgen.

Der Kabelquerschnitt hangt von der Stromaufnahme ab (siehe ebenfalls 5.4 - GroRBe der Kabel und
Schmelzsicherungen)

Die Netzkabel sind an L1 - L2 - L3 angeschlossen; ein 3-phasiges Stromkabel an diese Klemmen anschliel3en
und die Erde anschlieRen, wie unten gezeigt ist.

3-PHASIGES STROMKABEL

ERDE

A ACHTUNG

Nach dem Abtrennen des iDRIVE100 vom Stromnetz abwarten, bis der Ventilator stoppt und
die Anzeigen an der Leistungseinheit erloschen. Weitere 30 Sekunden warten, bevor irgendeine
Arbeit an den Anschlissen vorgenommen wird. Die Einheit nicht 6ffnen, bevor diese Zeit
abgelaufen ist. Nach Ablauf dieser Zeit ein Messgerat benutzen, um ganz sicherzugehen, dass
keine Spannung anliegt. Vergewissern Sie sich immer, dass keine Spannung anliegt, bevor
Sie irgendwelche elektrischen Arbeiten ausfihren!
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5.2.2 Anschluss des iDRIVE100 an den Motor

iDRIVE100 versorgt den Motor mit einer Ausgangsspannung zwischen O+Eingangsspannung. Fir den
Ausgangsstrom (siehe Tabelle in 3.2 - iDRIVE100 GréRRen — 380/480 VAC _ Dreiphaseneingang). Die MIN
und MAX Werte der Ausgangsfrequenz kénnen mit den Parametern P.3.1.1 MAXIMALFREQUENZ und
P.3.3.1 MINIMALFREQUENZ eingestellt werden (siehe ebenfalls 7 - PARAMETEREINSTELLUNG).

3-PHASIGES
STROMKABEL

KABELSCHIRM
+ ERDE

q HINWEIS

Ein GESCHIRMTES 3-phasiges Kabel (MCCMK Kabel empfohlen) verwenden, um den Motor an
die mit U — V — W gekennzeichneten FCR-Klemmen anzuschliel3en. Immer den Kabelschirm
sowohl am Umrichter als auch am Motor erden.

o WICHTIGER HINWEIS
Die Motorkabel von anderen Kabeln entfernt platzieren und vermeiden, sie in langen parallelen
Leitungen mit anderen Kabeln anzubringen. Falls sie parallel zu anderen Kabeln laufen
mussen, die Mindestabstédnde zwischen den Motorkabeln und den anderen Kabeln beachten.

Abgescbrlmte Mindestabstand
Kabellange
<50 m 0.3m
<200m 1.0m

Die angegebenen Abstande gelten auch fur die Motorkabel und Signalkabel von anderen
Anlagen. Die Motorkabel sollten andere Kabel in einem 90-Grad-Winkel kreuzen. Die
Motorkabel sollten NICHT LANGER als 4-5 Meter sein.

A ACHTUNG

Das Gerat immer von der Stromversorgung trennen und ein paar Minuten warten, bevor mit
Wartungs-, Reinigungs- und Reparaturarbeiten begonnen wird.
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5.2.3 DREIECK- UND STERNSCHALTUNG des Motors

q HINWEIS

Die Motorwicklungen kénnen ausgelegt sein, um bei 400 V mit DREIECKSCHALTUNG (A) oder
mit STERNSCHALTUNG (Y) zu arbeiten. Bitte die Betriebsanleitung fiir den Motor einsehen und
prifen, welches die richtige Verdrahtung bei 400 V ist.

Sie kdnnen auch auf der Motorplatte nachsehen:
Wenn Sie Volt A /Y und 230 /400 lesen, den Motor in STERNSCHALTUNG “Y” anschliel3en.
Wenn Sie Volt A /Y und 400 /690 lesen, den Motor in DREIECKSCHALTUNG “A” anschliel3en.

STAR MODE DELTA MODE

: : : W2e (2 u vi 1
L1 L2 L3 [
v L1 L3 L3 w u2
Volt ATY L3 wi L2 Volt AIY L2
230/400 400/690 v2 vi

5.2.4 Zuvor den Strom einschalten!

o WICHTIGER HINWEIS

Wenn Sie den Motor zum ersten Mal mit Strom versorgen, besteht die Méglichkeit, dass die
Hauptpumpen beginnen, in 7der falschen Richtung zu drehen. Stellen Sie sich darauf ein, die
Pumpen sofort zu stoppen!!! Andern Sie zwei von drei Phasenkabel
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5.3 Anschluss des Reglers

A ACHTUNG

Vor Beginn dieses Verfahrens kontrollieren, dass weder irgendein Bauteil des iDRIVE100 noch
der iDRIVE100 selbst unter Strom stehen.

Die Steuerplatine ist mit 22 festen E/A Klemmen (1+19, 30, A, B) ausgestattet, die Relaisplatine mit 6 (21+23
und 24+26). Die Steuerkabel sollten geschirmte, mehradrige, mindestens 0.5 mmz2 Kabel sein. Die maximale
KlemmendrahtgroRe betréagt 1.5 mm2 fir Steuerklemmen.

21 22 23
M“

5.3.1 Pumpen-START/STOPP mit Handschalter

Beim Testen oder Kalibrieren des Frequenzreglers kann es hilfreich sein, einen Handschalter an die Klemmen
6 + 8 anzuschlieRen, um die Hauptpumpen schnell zu starten/zu stoppen, ohne andere Gerate in Anspruch
zu nehmen.

Das STARTEN/STOPPEN der Pumpen wird von einem an die Klemmen 6 und 8 angeschlossenen
POTENTIALFREIEN KONTAKT gesteuert.

iDRIVE100

12 13 14 15 16 17 18 19 30| A
O COI000 00000

m
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5.3.2 Top Wash IV + Umrichter

Wenn die Waschmaschine milkrite|InterPuls TOP WASH IV verwendet wird, missen die Anschliisse 6-8 des
iDRIVE100 mit der Klemme J9 (PV-GND) der Waschmaschine (potentialfreier Kontakt) verbunden werden

iDRIVE100

12{13|14|{15|16 (17|18 |19 |30|A | B

BEBEEER
W]
BEEEEEEE 212(2|212| J9

Top Wash IV

2
o

P. L.
G
I

+24V
[on ]

q HINWEIS

Wenn Ihr Waschprogrammierer NICHT mit einem POTENTIALFREIEN KONTAKT (KEIN
SELBSTVERSORGTER Kontakt!!) ausgestattet ist, der sowohl beim WASCHEN als auch beim
MELKEN geschlossen ist, kdnnen Sie ein RELAIS verwenden oder mit einem HANDSCHALTER
arbeiten, wie oben beschrieben ist.

MV M

q HINWEIS
-
L

An der Top Wash IV den mit ,,INV. M.“ gekennzeichneten Schieber (in Bezug auf die Klemme
J9 P.V.-GND) auf einen potentialfreien Kontakt einstellen, indem der Schalter nach links geschoben
wird.
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5.3.3 Top Wash IV + Umrichter (Zweifacher Vakuumgrad, OHNE Ventil)

Wenn Sie das Vakuum beim Waschverfahren erhbhen mochten, missen Sie die Klemmen 12 und 14 des
iDrive100 mit einem POTENTIALFREIEN KONTAKT verbinden, der BEIM WASCHEN GESCHLOSSEN ist,
wahrend er im STANDBY- und MELK-Betrieb getffnet ist. Fur die TOP WASH IV kann fur diesen Zweck die
Klemme J9 (INV-GND) verwendet werden, die, da sie sich wahrend des Waschvorgangs schlie3t, die
Anschlisse 12-14 des iDRIVE100 schlief3t und das Vakuumniveau wahrend des Waschvorgangs erhoht.

Lv
GND

il 2 il N .
a° iDRIVE100

1213141516 |17 (18 |19|{30 A |B

112|13|/4/5(6|7|8|9|10/11

LAMP
GND
10B
GND
BV
GND

PULS
GND

GND
GND
os

GND
GND

AQD

QLD
GND
HT
GND
RY
GND

N
GND

INﬂ

J9 |2|5(2|5|2|5

P. L.

+24V
GND

Top Wash IV

NV M

q HINWEIS
—_—
]

An der Top Wash IV den mit ,,INV. M.“ gekennzeichneten Schieber (in Bezug auf die Klemme
J9 P.V.-GND) auf einen potentialfreien Kontakt einstellen, indem der Schalter nach links geschoben
wird.
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5.3.4 Lassen Sie die Hilfspumpen beim Waschen EINGESCHALTET (NUR
bei Pumpen in Kaskadenschaltung)
q HINWEIS

Wenn Sie sténdig eine oder beide Hilfspumpen im Waschbetrieb versorgen mochten:

- auch 15 + 12 an Klemmen J9 (INV-GND) anschlieBen, um Hilfspumpe 1 standig im
Waschbetrieb zu versorgen.

- auch 16 + 12 an Klemmen J9 (INV-GND) anschlieen, um Hilfspumpe 2 standig im

Waschbetrieb zu versorgen.

iDRIVE100

1213|1415 |16 |17 |18

PIOPIPPpOooO

30 A |B

Ol
@)
@)
@)

INVM.

GND
NV

J9 21Z|2

P.L

Top Wash Iv

WY ML

q HINWEIS
e
[

An der Top Wash IV den mit ,,INV. M.“ gekennzeichneten Schieber (in Bezug auf die Klemme
J9 P.V.-GND) auf einen potentialfreien Kontakt einstellen, indem der Schalter nach links geschoben
wird.
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Falls es erforderlich ist, dass Sie nur eine Hilfspumpe standig im Waschbetrieb versorgt lassen, raten
wir, an diesen beiden Schaltkreisen einen Handschalter anzubringen, um die beim Waschen standig
versorgte Hilfspumpe periodisch drehen zu lassen.

iDRIVE100

12{13[14|15(16 (17|18 |19 |30

PIOPIPIPIOO|OIO

O»
O

45
O[O|0|O[0|P|OIPIO|O[O

" INHEEHE

P L

Top Wash IV

MV ML

q HINWEIS
-
[

An der Top Wash IV den mit ,,INV. M.“ gekennzeichneten Schieber (in Bezug auf die Klemme
J9 P.V.-GND) auf einen potentialfreien Kontakt einstellen, indem der Schalter nach links geschoben
wird.
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5.4 GrolRe der Kabel und Schmelzsicherungen

Die Kabel und Schmelzsicherungen missen entsprechend dem AUSGANGSNENNSTROM des
Frequenzwandlers, den Sie auf dem Typenschild finden kdnnen, bemafdt werden. Die Bemallung
entsprechend dem Ausgangsstrom ist zu empfehlen, weil der Eingangsstrom des Frequenzwandlers den
Ausgangsstrom nie erheblich tGberschreitet.

Diese Anweisungen gelten nur fur Falle mit einem Motor und einem Kabelanschluss vom iDRIVE100 zum
Motor. Wenn drei oder mehr Kabel flr gréRere Einheiten parallel verwendet werden, ist fur jedes Kabel ein
getrennter Uberlastschutz erforderlich. Die empfohlenen Sicherungen sind Typ gG/gL (IEC 60269-1) oder
Klasse T (UL & CSA). Die Nennspannung der Sicherung sollte gemaR dem Versorgungsnetz gewahlt werden.
Grol3ere Sicherungen als unten empfohlen sollten nicht verwendet werden.

Die BemaRung der Kabel beruht auf den Kriterien der internationalen Norm IEC 60364-5-52. Die Kabel
muissen PVC-isoliert sein.

Die untenstehende Tabelle zeigt typische Cu-Kabel-GroRen, die mit dem Umrichter verwendet werden
konnen. Die endgiltige Wahl sollte gemaf den ortlichen Bestimmungen, den Kabelinstallationsbedingungen
und der Kabelspezifikation erfolgen.

q HINWEIS

Vom FCR zum Motor werden geschirmte MCCMK Kabel empfohlen.

q HINWEIS

Diese Anweisungen gelten nur flr Falle mit einem Motor und einem Kabelanschluss vom AC-
Regler zum Motor. In allen anderen Fallen wenden Sie sich bitte flir weitere Informationen an
den Hersteller.

Kabelklemmengroie
Baugro IEINGANG | Sich Netz- und Kl k Erd kl
Bg Code (A ¢ (zr)ung Motorkabel emrr_u?.n ap raungskiem
N(A) Cu (mm?) azitat me
(mm?) (mm?)
701 9001 3.4 6 3*1.5+1.5
701 9002 4.6 6 3*1.5+1.5
701 9003 5.4 10 3*1.5+1.5 1 -6 solid 1-6
MM4 or
701 9004 8.1 10 3*1.5+1.5 1 — 4 stranded ring terminal
701 9005 9.3 16 3*2.5+2.5
701 9006 11.3 16 3*2.5+2.5
701 9007 15.4 20 3*6+6
MM5 701 9008 21.3 25 3*6+6 1-10Cu 1-10
701 9009 28.4 32 3*10+10
701 9010 36.7 40 3*10+10
25-35
MM6 701 9011 43.6 50 3*16+16 25-50Cu or
701 9012 58.2 63 3*25+16 fing terminal
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6 KOMPONENTEN

6.1 Vakuumregelventil (STABILVAC)

Stabilvac Servo Vakuumregler gleicht einen geringen Vakuumverbrauch bei normalen Melkverfahren genau
aus.
untenstehenden Tabelle auszuwahlen:

Bei Installation von FCR zusammen mit Stabilvac raten wir, den Vakuumregler entsprechend der

Vacuumé%r(;]kppsacapacity Vacuum Regulator Ref. Monoblock Ref. Separate
1000+2500 I/min Stabilvac3600 5019008 5019011
2500+3000 I/min Stabilvac4000 5000908 5009010
3000+4000 I/min Stabilvac6000 5009009 5009011
4000+5600 I/min Stabilvac double 4000 2 x 5019008 2 x 5019011

More than 5600 I/min Stabilvac double 6000 2 x 5009009 2 x 5009011
q HINWEIS
Die Auswahl des richtigen Reglers hangt nicht nur von der Gesamtkapazitat der

Vakuumpumpen ab, sondern auch von den spezifischen Merkmalen des Systems, die einen
hdheren Vakuumverbrauch und eine geringere Vakuumreserve beinhalten kdnnen. Deshalb ist
es ratsam, auch einen kleineren Regler einzubringen, wenn Sie zundchst das System
kalibrieren.

6.2 Vakuumsensor

6.2.1 DVG500

Wir empfehlen die Verwendung von milkrite | InterPuls DVG500 EVO Digitales Vakuummeter.
Jede minimale Schwankung in der GrofRenordnung von 0.1 kPa wird vom digitalen Vakuummeter milkrite |
InterPuls DVG500 EVO standig tberwacht. Im Fall eines hdheren Lufteintritts beschleunigt milkrite | InterPuls
iDRIVE100 die Pumpen, um das Vakuum sofort wiederherzustellen und unter allen Bedingungen stabil zu
halten.

DVG 500 EVO

Spezifikationen:

-Signalausgabe 20-4 mA.
-Display mit Auflésung 0,1 kPa,

+24VDC iIDRIVE100  _skala in kPa & in Hg,
-Genauigkeit + 0.4 % vom Endwert
1]2]alals5]6 12[13]14[15[16 [17[18[19]30( A B -Feuchtigkeitsbestandigkeit (IP65) und
POIOPIY OlO|O[O|O[OJOIOIO] | -Temperaturbestandigkeit (-10+ 50 °C)
! ||
Signal .
Strom 1/2/3|4|5/6|7|8|9]|10[11
versorgung OlO[O[RIPIOIO[OI0IO
q HINWEIS

Der Frequenzregler ist fur den Betrieb mit Sensoren mit Signal 4-20 mA voreingestellt.
Wenn sie andere Sensoren verwenden mdchten (20-4 mA , 1-5 V, 0-10 V), sehen Sie bitte in
den Kapiteln 6.2.4 - DIP-SCHALTER und 6.2.3 - Vom Kunden gewahlter Sensornach, um die
richtigen Parameter einzustellen.
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6.2.2 IFM current sensor

IFM PE3029 (Bez.-Nr. 7010024) ist ein Stromsensor mit Digitaldisplay. Der Sensor ist bereits fur den Betrieb
mit iDRIVE100 vorprogrammiert und erfordert keine Parameterdnderung.

iDRIVE100 _
With IFM PE3029
12[13)14 1516 [17|18]19]30/ A | B
0][0)(e][e][e][e][e][e](e](e][e) 4 — sensor signal +
Schwarz Ll 5-13 — bridge together
Braun 7 — sensor gemeinsame Masse
1/2|3|45/6/7|8|9/10/11 12 — 24VDC +
O[0]o[@]a[0|@[O]Oo|o]O
Weiss
Blau

Zur Anderung der Parameter die linke Taste (MODE/ENTER) driicken und scrollen. Bei Erreichen des
gewilnschten Parameters die rechte Taste (SET) driicken und gedriickt halten, bis das Display nicht mehr
blinkt und den Parameterwert anzeigt. Nun kénnen Sie ihn mit SET &ndern und den neuen Parameter durch
Dricken von MODE/ENTER speichern.

Param. Beschreibung Hinweis
SP1 Nicht benutzt
rP1 Nicht benutzt
oul Nicht benutzt

Typ Analogausgang
ou2 Analogausgang 2 - “I"20-4 mA

DIESEN PARAMETER NICHT ANDERN!

EF Zeigt die erweiterten Parameter
—  Uni | MaReinheit bar — mbar — MPa — kPa — PSI - inHg
HI | Hochster gemessener Vakuumgrad | Zum Reset SET driicken und gedrickt halten

Niedrigster gemessener
Vakuumgrad

dSl | Nicht benutzt
drl | Nicht benutzt
dAP | Nicht benutzt

LO Zum Reset SET driicken und gedrickt halten

dis Aktualisierungsrate und Wenn Sie den Sensor mit der Oberseite nach unten installieren,
Ausrichtung des Displays diS auf “rd1” einstellen, um das Display zu drehen.

q HINWEIS:

Bei Verwendung dieses Sensors den Umrichter-Parameter P.3.2.1 SENSOR AUSWAHL auf
DVG500 lassen.

Display-Anzeige

[OoL] UBERLASTDRUCK Druck Uberschreitet den Messbereich (lber 0 kPa)

[UL] UNTERDRUCKBEREICH Druck liegt unterhalb des Messbereichs (unter -100 kPa)

[SC1] KURZSCHLUSS AUSGANG 1 Kontrollieren, dass der blaue und der schwarze Draht keinen
Kurzschluss verursachen

[En] INNERER FEHLER Die FEHLER-Anzeige blinkt, auch wenn das Display deaktiviert
ist
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6.2.3 Vom Kunden gewahlter Sensor

Sie konnen auch andere Sensortypen verwenden, z.B. einen Spannungssensor. Sie kdnnen den
Analogeingang 1 (Steckplatze 2-3) fiir den Betrieb mit dem Sensor einstellen.

In diesem Fall mussen Sie die Parameter im Unterment 3.10.2.1 CUSTOM Al1 richtig einstellen.

- P.3.10.2.1.3 All SIGN.BEREICH einstellen und den Messbereich lhres Sensors
einstellen

- Falls lhr Messbereich dem vorgeschlagenen Signalbereich entgegengesetzt ist (z.B.
Parameter auf 0-10 V eingestellt, wahrend Sie 10-0 V brauchen), den P.3.10.2.1.6 All
SIGNALINVERS auf “Invertirt” einstellen.

- Zuletzt kontrollieren, dass der dem Analogeingang All entsprechende DIP-Schalter
richtig eingestellt ist (Strom oder Spannung), siehe auch nachstes Kapitel.

Wenn Sie z.B. einen 0-10 V Spannungssensor verwenden, miissen Sie einstellen:

- P.3.10.2.1.3 = 0-10 V/0-20 mA
- P.3.10.2.1.6 = Normal

und ihn dann wie unten gezeigt anschliel3en.

iDRIVE100
121314 /15/16 (117 |18|19|30| A |B
(0](0)[e][e][e][e][e][e][e][e][®]
24VDC+ —
24VDC neutral
1/2/3/4/5/6/7/8|9|10/|11
[o](0)[e][e][e][e][e][e][e][e

Signal+ —
Signal Gemeinsame Masse

6.2.4 DIP-SCHALTER
iDRIVE100 besitzt einige DIP-Schalter; jeder dieser Schalter hat drei Stellungen:

1. “C” bedeutet, dass der Eingang in Strommodus eingestellt wurde
2. “V” bedeutet Spannungsmodus
3.

Die mittlere Stellung “0” ist fur den Testmodus bestimmt. Analog  Analog Analog

Eingangl Eingang2 Eingang3

All  Al2 AO
C = Modus Strom
0 * f Test Modus
V | Modus
Spannung

Wenn Sie DVG500 EVO benutzen, vergewissern Sie Sich, dass die entsprechenden DIP-SCHALTER (AI2 fur
Anschluss an Klemmen 4-5) auf STROM (C) gestellt sind.
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6.3 Netzschalter

Der Netzschalter dient dazu, den iDRIVE100 vom Stromnetz zu trennen, wenn Wartungseingriffe erforderlich
sind. Der Schalter ist als Option erhaltlich und kann in den Regler integriert werden. Er kann an beiden Seiten
des Reglers montiert werden. Jede Grol3e des iDRIVE100 erfordert einen anderen Schalter, wie in der

untenstehenden Tabelle gezeigt ist.

Codes iDRIVE100 Rahmen
7010015 Netzschalter for MM4
7010014 Netzschalter for MM5
7010021 Netzschalter for MM6

6.4 Display-Tafel

Die Display-Tafel (Art.-Nr. 7010001) ist die Schnittstelle zwischen dem iDRIVE100 Frequenzwandler und dem
Benutzer. Mit der Display-Tafel kénnen die Parameter des Motors und der Melk-/Waschverfahren kontrolliert
und eingestellt werden. Es konnen auch die letzten 40 eingetretenen Stérungen angezeigt werden (siehe auch
7.1 - Programmierung mit Display-Tafel). Jeder iDRIVE10O ist bereits mit seiner Display-Tafel ausgestattet.

Multimonitor

froghielerence

Iutput frequirfotcr speed
0.00Hz} 0.00rpm
Motor terqueMotor willes
0.00% 0.0y

o Tampars h:narf-o‘ﬁ
23.9°C 0.09"
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7 PARAMETEREINSTELLUNG

Dank der dedizierten “InterPuls Milk Software” kann die Vakuumreserve den aktuellen Erfordernissen des
Melkstands angepasst werden, um Verschwendung von Elektrizitdt zu vermeiden und den Larm in der
Umgebung auf ein Minimum zu reduzieren.

Voreingestellte Parameter gestatten schnellste Reaktion der Pumpen im Fall eines aufl3ergewohnlichen
Vakuumverlusts und vermeiden den “Presslufthammer’-Effekt, wenn mehrere Pumpen gleichzeitig
eingeschaltet sind.

Nur ein paar Parameter missen entsprechend den Merkmalen der Anlage und der Bevorzugung durch den
Installateur programmiert werden. Jeder Parameter kann jedenfalls leicht Gber die Display-Tafel oder tber ein
per Kabel an den iDRIVE100 angeschlossenes, externes Laptop geédndert werden (LIVE-Software muss am
Computer installiert sein, wenden Sie sich bitte an InterPuls fir weitere Einzelheiten).

7.1 Programmierung mit Display-Tafel

Das Grafikdisplay zeigt den Status des Motors, die Parameterwerte und UnregelméaRigkeiten bei den

iDRIVE100 Funktionen an. Auf dem Display sieht der Benutzer Informationen Uber seine derzeitige Position
in der Menustruktur und das angezeigte Element.

Die Daten auf der Tastatur sind in Ments und Untermenis gegliedert. Die Ments werden z.B. fur

das Display und die Bearbeitung von Mess- und Steuersignalen, Parametereinstellungen und Fehleranzeigen
verwendet.

Die erste Menlebene besteht aus den Meniis M1 bis M6 und wird als Hauptmeni bezeichnet.

Anzahl Meni

M1 SCHNELLEINSTELL.

M2 MONITOR

M3 PARAMETER

M4 FEHLERPEICHER

M5 /0 UND HARDWARE

M6 BENUTZEREINSTELL
Zurlckblattern im Meni Steuerplatz
Verlassen des andern

Bearbeitungsmodus
Fehlerquittierung

Cursor nach
rechts/links bewegen

Starttaste
Stoptaste

Auswahl bestéatigen
Vorblattern/Nach unten im
Meni

Wert erh6hen/verringern
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.-"".__‘
Die Bewegung innerhalb des Hauptmends erfolgt mit den Aufwéarts/Abwarts- Pfeiltasten J f"y

Der Zugriff auf das gewlinschte Untermen( erfolgt mit den rechten Pfeiltasten ) oder mit der OK-Taste

Zur Rickkehr zur vorhergehenden Ebene die Back/Reset-Taste @ driicken.

7.1.1 Grafikdisplay

ICON NAME TYP BESCHREIBUNG
— Enthalt eine Liste von Parametern,
or Parameter Ordner die vom Benutzer geandert werden
kénnen.
©ni: Bearbeiten Befehl E_rmoghcht d'f" Anderung des Wertes
O eines angewahlten Parameters
— . Enthélt eine Liste der von Benutzern
L Favoriten Ordner ..
gewahlten Parameter
Zu Favoriten Hinzufligen eines Elements in den
' N Befehl .
hinzufligen Favoritenordner
— . . . Enthélt eine Liste von Parametern,
C)\ Monitor/Diagnostik Ordner die nur angezeigt werden kdnnen
Dieser Befehl zeigt eine
. Kurzbeschreibung der Parameter.
® Hilfe Befehl Diese Information ist auch fur Fehler
und Alarme verfugbar.
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7.1.2 Editing value (Anderung eines Wertes)

et
Zur Anderung eines Parameters innerhalb eines Meniis oder Untermeniis die Pfeiltasten Joder ‘H"y

benutzen und mit @ eingeben.

Wenn Siezum gewlinschten Parameter gelangen (es muss ein veranderbarer Parameter sein ), diesen mit
o]

der Taste OK wahlenunddanachEDIT ahlen. Mit der OK-Taste bestatigen. Nun kdnnen Sie den
Fa
Auswahlparameter mithilfe der Pfeiltasten und andern. Mit OK bestatigen

Um z.B. die Mindestfrequenz vom Multimonitor-Modus ausgehend zu erhdhen, kdnnen Sie folgendes
Verfahren befolgen:

ERKLARUNG

—
>
(0)]
=
m

Verlassen des Multimonitor-Modus.

Ruckkehr zum Hauptmend.

Blattern im Hauptmeni bis zu “Parameter”

Zugriff auf das “Parameter’-Meni. Auf dem Display erscheinen die ersten
Untermends.

ol B

Blattern in den Untermenis bis zu “Operative Parameter”

Q
<

Zugriff auf das Untermeni. Auf dem Display erscheint der erste veranderbare
Parameter.

©

Blattern in den Parametern bis zu “Mindestfrequenz*

Q
<

Auf diesen Parameter zugreifen.

00

o]
i

EDIT wahlen

Den Wert andern

P
<

Den neuen Wert bestatigen

©

7.1.3 Einrichtungsassistent

Beim ersten Start kdnnen Sie alle Parameter einstellen, indem Sie den Startup Wizard starten und “YES”
wahlen.

Im Startup Wizard werden Sie zu wesentlichen Informationen veranlasst, die der Regler bendtigt, um mit der
Frequenzregelung Ihrer Pumpe zu beginnen. Nach dem Anschluss lhres IDRIVE100 Frequenzwandlers
befolgen Sie bitte diese Anweisungen, um lhren Regler leicht einzurichten.

Der Startup Wizard kann durch Aktivierung des Ausblendparameters P6.5.1 WERKSEINSTELL. neu gestartet
werden (diese Einstellung I6scht alle bisher vorgenommenen Anderungen).
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7.2 Parameterliste

7.2.1 Schnell-Setup

Im Meni SCHNELL-SETUP konnen Sie alle Hauptparameter fur den Betrieb Ihrer Anlage einstellen. Jeder
Parameter erscheint auch in seinem eigenen entsprechenden Menu.

Index Name Wert Einheit Standard

~ 1. Schnelleinstell. { 11)

P11 Moiomennspng 230 \'4 0

P12 Mot.nennfreguenz £0.00 Hz 0,00
P13 Mot.nenndrehzahl 1370 Pm 0

P14 Motomennstrom 1,80 A 0,00 1
P15 Moter Cos Phi 0,74 0,00
P16 Sensor Selection A2 20-4mA Al1 010V
P17 Milking Vacuum 0,00 % 42 0C
P13 Washing Vacuum 0,00 % 50,00
P18 Regulstion Sensitivity 100 % 500
P1.10 Minimalfreguenz 0,00 Hz 25,00
P111 Start Overboost Disabiea Disabled
P112 MultimonitorView 3x3 22

- P1.1 Motornennspng : Bemessungsspannung des Motors einstellen

- P1.2 Mot.nennfrequenz: Bemessungsfrequenz des Motors einstellen

- P1.3 Mot.nenndrehzahl: Bemessungsgeschwindigkeit des Motors einstellen

- P1.4 Motornennstrom: Den vom Motor aufgenommenen Bemessungsstrom einstellen

- P1.5 Motor Cos Phi : Den Leistungsfaktor (cos phi) des Motors einstellen.

- P1.6 Sensor Selection : DVG500 einstellen, wenn sie den DVG500 oder IFM Sensor verwenden.

- P1.7 Milking Vacuum : Den gewilnschten Vakuumgrad beim Melken einstellen. Wenn das Vakuum

unter diesen Wert sinkt, beschleunigt der Frequenzregler die Pumpe.

- P1.8 Washing Vacuum : Den gewlinschten Vakuumgrad fir den Waschbetrieb einstellen.

- P1.9 Regulation Sensitivity : Die Ansprechgeschwindigkeit einstellen.

- P1.10 Minimalfrequenz : Die Mindestgeschwindigkeit der Pumpe einstellen, dazu die Hinweise des

Herstellers einsehen (aus Sicherheitsgrinden bei Zweifeln nicht unter 30 Hz fir Flugelzellenpumpen
und 33 Hz fur Kreiskolbenpumpen einstellen). In diesem Fall missen Sie einen

- P1.11 Start Overboost : Aktivieren, wenn Sie Probleme haben, beim Start den richtigen Vakuumgrad

zu erreichen. Beim Start geht der Motor fur ein paar Sekunden auf max. Frequenz+20 %

- P1.12 MultimonitorView : Mit diesem Parameter kdnnen Sie die Anzahl der Werte wahlen,

die am Multimonitor angezeigt werden sollen.
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7.2.2 Motoreinstellungen

Die folgenden Parameter betreffen alle die Kennwerte des Motors.

~ | 3.1. Motoreinstellung { 9 )
P31.1 Maximalireguenz
P31.2 Moiomennspng
P313 Mot.nennfreguenz
P314 Mot.nenndrehzahl
P3.15 Motcmennstrom
P3.16 Moter Cos Phi
P31.7 Stromgrenze
P3.138 Moter Cooling

- P3.1.1 Maximalfrequenz: Die maximal zulassige Frequenz einstellen

50,00
230
50,00
1370
1,90
0,74
3,70
Nein

0,00

0,00

0,60
0,00
0,00
Nein

- P3.1.2 Motornennspannung (P.1.1): Bemessungsspannung des Motors einstellen

- P3.1.3 Mot.nennfrequenz (P.1.2): Bemessungsfrequenz des Motors einstellen

- P3.1.4 Mot.nenndrehzahl (P.1.3): Bemessungsgeschwindigkeit des Motors einstellen

- P3.1.5 Motor nennstrom (P.1.4): Den vom Motor aufgenommenen Bemessungsstrom

einstellen

- P3.1.6 Motor Cos Phi (P.1.5): Den Leistungsfaktor (cos phi) des Motors einstellen.

- P3.1.7 Strombegrenze : Den Hochststrom vom Umrichter zum Motor einstellen (es ist

kein Uberstromlimit)

- P3.1.8 Motor Cooling: YES/JA einstellen, wenn Sie einen Ventilator mit unabhangiger

Versorgung haben

q HINWEIS:

Anweisungen

Alle diese Werte kénnen Sie in den Motordaten finden, die auf dem Motorleistungsschild

angegeben sind.
Siehe ebenfalls 5.2.3

DREIECK- UND STERNSCHALTUNG des Motors flr weitere

Informationen.

A ACHTUNG

Die maximale Motorgeschwindigkeit (Frequenz) je nach Motor und angeschlossener

Maschine einstellen.

Wenn Sie eine Anlage mit Pumpen in Parallelschaltung haben, missen Sie gleichartige
Motoren verwenden und die Parameter P3.1.5 — P3.1.7 als Summe von zwei einzelnen Werten

einstellen.
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7.2.3 Sensorparameter

A 32 Sensor (3)

P321 Sensor Selection DVG 500 DVG 500
P322 Sensor Max Value 100,00 % 100,00
P323 Sensor Offset 0,00 % 0,00

- P3.2.1 Sensor Selection (P.1.6) (Sensorauswahl): Den Vakuumsensor auswahlen

DVG500 An Klemme 4-5 anschlieRen DVG500 20-4 mA
Al2 An Klemme 2-3 anschlieBen Al2 0-10VvV
- P3.2.2 Sensor Maximum Value : Wenn die Pumpe eingeschaltet ist, diesen Wert
erhéhen/verringern, um den Messwert des kPa einzustellen (normalerweise von 99 bis
101)
- P3.2.3 Sensor Offset : Wenn die Pumpe ausgeschaltet ist, diesen Wert

erhohen/verringern, um den Sensorwert 0 kPa einzustellen (z.B. wenn auf dem Display

noch 0,02 kPa angezeigt ist, diesen Parameter auf 0,02 einstellen)

7.2.4 Betriebsparameter

2.3. Operative Parameters (5 )

P331 Minimalfrequenz 50,00 Hz 25,00
P332 Milking Vacuum 450 kFa 420

P 3.3.3 Washing Vacuum 20,0 kPa 50,0

P3.3.4 Regulat. Sensitivity 100 % 100

P335 Start Overboost Gesperrt Zespent
P336 Vacuum Safety Limit 60,0 kFa a0,0

P3.3.7  Show Advanced Menu Ja Nein

P3.38  Edilock level Edit enabled Edit enabled
P339 Kennwort 0 0

- P3.3.1 Minimum Frequency (Mindestfrequenz) (P1.10): Die Mindestgeschwindigkeit
der Pumpe einstellen, dazu die Hinweise des Herstellers einsehen (aus
Sicherheitsgriinden bei Zweifeln nicht unter 30 Hz fur Flugelzellenpumpen und 33 Hz fur
Kreiskolbenpumpen einstellen).

- P3.3.2 Milking Vacuum (Melkvakuum) (P.1.7) : Den gewinschten Vakuumgrad beim
Melken einstellen. Wenn das Vakuum unter diesen Wert sinkt, beschleunigt der
Frequenzregler die Pumpe.

q HINWEIS

Bei Betrieb mit Vakuumregelventili den Wert 0,8 + 1,0 kPa unter dem gewlnschten
Melkvakuumgrad einstellen und den Stabilvac-Regler betatigen.
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- P3.3.3 Washing Vacuum (Wasch-Vakuum) (P1.8): Den gewtinschten Vakuumgrad fir
den Waschbetrieb einstellen.

q HINWEIS

Wenn in der Anlage ein Vakuumregelventil montiert ist und wahrend des Waschverfahrens ein
hoherer Vakuumgrad gewinscht wird, ist ein milkrite | InterPuls Sanivac Geréat erforderlich. Fur
Einzelheiten in der Sanivac-Betriebsanleitung nachschlagen. Die Hilfspumpen sollten wahrend
des Waschverfahrens standig versorgt bleiben, siehe ebenfalls 5.3.4 - Lassen Sie die
Hilfspumpen beim Waschen EINGESCHALTET (NUR bei Pumpen in Kaskadenschaltung)

- P334 Regulation Sensitivity (Regelungsempfindlichkeit) (P1.9):

Ansprechgeschwindigkeit
- P3.3.5 Start Overboost (P1.11): Aktivieren, wenn Sie Probleme haben, beim Start den

richtigen Vakuumgrad zu erreichen. Beim Start geht der Motor fur ein paar Sekunden

auf max. Frequenz+20 %
- P3.3.6 Vacuum safety limit : maximale Vakuum

- P3.3.7 Show Advanced Menus (Erweitertes Menil anzeigen) : Mit diesem Parameter

kdnnen Sie alle Umrichter-Parameter anzeigen.

- P3.3.8 Edit Lock Level (Bearbeitungssperre): Mit diesen Parametern kbnnen Sie die
Parameter sperren/entsperren, um unbefugte Anderungen zu verhindern. Es sind drei
Arten von Schutz vorhanden:

EDIT ENABLED (BEARBEITUNG FREIGEGEBEN) LEVEL 0 : Alle Anderungen sind freigegeben
EDIT SETPOINTS ONLY (NUR SOLLWERTE ANDERN)  LEVEL 1 : Nur der Vakuumgrad ist veranderbar
EDIT DISABLED (BEARBEITUNG GESPERRT) LEVEL 2 : Es sind keine Anderungen erlaubt

- P3.3.9 Password : 100 eingeben, um bis LEVEL 1 freizugeben, oder 468, um jeden
Schutz aufzuheben (LEVEL 0)

o WICHTIGER HINWEIS
Alle Parameter fur den Betrieb des iDRIVE100 sind bereits sichtbar.
Keine ausgeblendeten Parameter andern, es sei denn, unter Aufsicht eines qualifizierten
Teams und nach Ratschlagen von milkrite | InterPuls.

7.3 Multimonitor

Der schnellere Weg, um zu kontrollieren, ob der iDRIVE100 einwandfrei arbeitet, ist die Kontrolle der
Ausgabeparameter Uber den Multimonitor. Der Multimonitor ist ein Bildschirm an der Display-Tafel, der einige
Parameter anzeigt und in Echtzeit aktualisiert. Durch Anderung des Parameters P.1.12 MULTIMONITOR
VIEW (MULTIMONITOR-ANZEIGE) kann die Anzahl der am Multimonitor angezeigten Parameter geéndert

. f\\ '
werden (2x2, 3x2, 3x3). Zur Anderung eines angezeigten Parameters diesen mithilfe der Pfeiltasten

JQ": (" wéahlen und danach eri}cken. Auf dem Display erscheint nun die gesamte mit dem

Multimonitor kompatible Parameterliste. Den neuen Parameter mit @ wahlen.
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7.4 Parameter fir Pumpen in Kaskadenschaltung

Wenn Sie Pumpen in Kaskadenschaltung benutzen, muss nur der parameter P3.4.1 ANZAHL MOTOREN,
einschl. Hauptmotor, eingestellt werden.

q HINWEIS

Bei Parameter P3.3.7 ERWEITERTE PARAMETER ANZEIGEN JA eingeben, um P3.4.1
anzuzeigen.

Der Umrichter stellt automatisch alle anderen zugehoérigen Parameter, einschl. Drehzahl der Motoren, ein.
Beispielsweise mussen Sie diesen Parameter fiir die folgende Konfiguration auf 2 einstellen.

q HINWEIS

Wenn Sie Pumpen in Parallelschaltung benutzen, P3.4.1 (auf “1” eingestellt lassen).

E e
L
Strom
signal versorgung
s2avoc[ | erde iDRIVE100
Hauptpumpe W VU RB:B LU [12]13]1415[16[17[18[19]s0[ A [ B
_— [SISIS] [S[S[S] [SISIS)] \l{oklp{o{o{o{o{o{o{o{o\ [s[o)(e]
] e HannooROOon.
— ® 1123|4567 8|9/[10|11 mm@
> Clololplplploiglolof
Abgeschirmtes Gemeinsame
Kabel Masse
TWIV

2 pumps
P3.4.1=2

0
=)
O
—

=

1]
1]
1]
1]

E
|

Abgeschirmtes
Kabel

Hilfspumpe 1
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8 TUNING
8.1 Tuning ohne STABILVAVC (Vakuumregler)

Wenn der Hersteller feststellt, dass lhre Vakuumpumpe problemlos bei sehr niedriger Frequenz arbeiten kann,
kdnnen Sie den Parameter P3.3.1 MINDESTFREQUENZ auf 0.00 Hz einstellen und in diesem Fall Gibernimmt
der iDRIVE100 die volle Kontrolle der Vakuumregelung.

Stellen sie den Parameter P3.3.2 MELKVAKUUM genau auf den fiir das Melken gewiinschten Vakuumgrad
ein.

Wenn Sie z.B. mit 42 kPa melken mdchten, stellen Sie den Parameter P3.3.2 MELKVAKUUM auf 42 kPa ein.
Wenn die Melkmaschine aktiviert ist, startet die Pumpe bei Hochstgeschwindigkeit, um das Vakuum zu
erhéhen, aber wenn der gewtlinschte Vakuumgrad erreicht ist, verlangsamt die Pumpe zu einer niedrigeren
Frequenz und kann bei Bedarf sogar anhalten, damit das Vakuum nicht tber den Sollwert steigt.

Wenn Sie mit einem héheren Vakuumgrad waschen mdchten, stellen Sie den Parameter P3.3.3 WASCH-
VAKUUM auf den fur das Waschverfahren gewiinschten Grad ein, z.B. auf 52 kPa.

Der VAKUUMREGLER wird auf einen hoheren Vakuumgrad eingestellt (53 kPa) und wird nur im Notfall tétig,
als ob es sich dabei um ein Sicherheitsventil handeln wirde.

o WICHTIGER HINWEIS
Aktivieren Sie bitte den Vakuumregler taglich, wenn auch nur fir kurze Zeit, um zu verhindern,
dass die Gummimembran nicht klebt, wenn der Regler mehrere Tage lang nicht eingeschaltet
wird.

Wenn Sie z.B. das MELKVAKUUM auf 42 kPa und das WASCH-VAKUUM auf 52 kPa eingestellt haben,
stellen Sie den Vakuumregler auf 52.5 kPa ein, sodass er beim Waschverfahren von Zeit zu Zeit aktiviert wird,
wenn das Vakuum dazu neigt, den Sollwert zu Ubersteigen.

milkrite | InterPuls SANIVAC ist in dieser Konfiguration nicht erforderlich.

& ACHTUNG

Vor Einstellung des Parameters P3.3.1 MINDESTFREQUENZ auf 0.00 Hz vergewissern Sie sich
bitte, dass der Hersteller Ihrer Vakuumpumpe erklart, dass sie bei niedrigster Frequenz
arbeiten kann, andernfalls besteht die Gefahr, dass die Schmierung nicht ausreicht oder dass
die Schaufeln anschlagen und brechen oder dass die Flugel heif3 laufen und dadurch die
Vakuumpumpe oder der Motor schweren Schaden erleiden.

Vergewissern Sie sich bitte auch, dass der Elektromotor bei niedriger Frequenz drehen kann,
ohne hei3 zu laufen. Bei Bedarf sollten Sie die Moglichkeit in Betracht ziehen, den
Motorventilator durch einen Servo-Ventilator zu ersetzen, der den Motor kithlen kann, auch
wenn dieser bei niedrigsten Frequenzen dreht (siehe ebenfalls 5.1.6 - Anschluss
Zusatzventilator. Fir weitere Einzelheiten wenden Sie sich bitte an milkrite | InterPuls).
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8.2 Tuning mit STABILVAVC (Vakuumregler)

Falls der Hersteller Ihrer Pumpe erklart, dass sie NICHT unterhalb einer gegebenen Frequenz arbeiten kann
(z.B. unter 20 Hz oder unter 33 Hz, etc.), mussen Sie den Parameter P3.3.1 MINDESTFREQUENZ etwas
Uber diesem Mindestwert halten.

q HINWEIS

Bertcksichtigen Sie auch das Verhaltnis der Riemenscheibe des Motors zu derjenigen der
Pumpe, um den Mindestwert zu berechnen.

Wenn z.B. der Hersteller lhrer Vakuumpumpe erklart, dass sie bei 22 Hz arbeiten kann, stellen Sie den
Parameter P3.3.1 MINDESTFREQUENZ auf 25 Hz ein.

Wenn die Melkmaschine aktiviert ist, startet die Vakuumpumpe bei Mindestgeschwindigkeit (geman
Parameter P3.1.1 HOCHSTFREQUENZ), um den Vakuumgrad schnell zu erhéhen. Wenn aber der
Melkvakuumgrad erreicht ist, (P3.3.2 MELKVAKUUM), kann die Pumpe nicht auf eine Frequenz unter 25 Hz
gehen, und wenn alle Melkzeuge geschlossen sind und KEIN VAKUUMVERLUST in der Anlage vorliegt,
erhoht sich das Vakuum weiter, bis der VAKUUMREGLER ged6ffnet wird und die Kontrolle des Vakuumgrads
Ubernimmt.

Deshalb sollten Sie den Vakuumregler 0,8 kPa UBER dem iDRIVE100-Sollwert einstellen (P.3.3.2).

Wenn sie z.B. mit 42 kPa melken mdchten, missen Sie:

1. den Umrichter-Parameter P3.3.2 MELKVAKUUM auf 41,6 kPa einstellen ( = 0,4 kPa
UNTER dem Sollwert).

2. den VAKUUMREGLER auf 42,4 kPa einstellen ( =0,4kPa UBER dem gewiinschten
Sollwert, =0,8 kPa UBER dem iDRIVE100-Wert)

Wenn das Vakuum dazu
neigt, tber den am

424kPa Vakuumregler eingestellten
420KkPa —-m.m- Wert zu steign (z.B. 42,4
kPa), wird er gedffnet.
416kPa

Ween das Vakuum dazu
neigt, unter den am
iDrive100 eingestellten Wert
zu sinken (z.B. 41,6 kPa),
beschkeunigt die Piumpe.

q HINWEIS

Wenn Sie mit einem hdheren Vakuumgrad waschen mdchten:

e Stellen Sie den Parameter P3.3.3 WASCH-VAKUUM auf den gewlnschten Grad fir das
Waschverfahren ein, wenn das System OHNE VENTIL arbeitet

e Verwenden Sie milkrite | InterPuls SANIVAC, um den Sollwert des Vakuumreglers zu
erhohen, wenn das System MIT VENTIL arbeitet
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8.3 Tuning test

Um zu Uberprifen, ob das System richtig kalibriert ist, kénnen Sie dieses einfache Verfahren befolgen:

Q

1.

Offnen Sie das Absperrventi eines ersten Melkzeugs — IDRIVE100 muss die
Pumpengeschwindigkeit erhéhen, um den Vakuumverlust auszugleichen. Der Vakuumgrad muss
beim eingestellten Wert bleiben, und die Vakuumschwankung muss annehmbar bleiben.

HINWEIS
Wenn im System ein Vakuumregelventil vorhanden ist und die Mindestfrequenz des Umrichters
aufgrund der Systemkonfiguration recht hoch ist, besteht die Méglichkeit, dass der Umrichter
die Pumpen nach dem Offnen des ersten und zweiten Melkzeugs nicht beschleunigt.
Kontrollieren, dass die Vakuumregelung schnell erfolgt und der Vakuumgrad auf jeden Fall
stabil ist.

Offnen Sie ein zweites Melkzeug, wahrend das erste Melkzeug noch offen ist — der Umrichter muss
die Pumpengeschwindigkeit noch weiter erhdhen, um den Vakuumverlust auszugleichen. Der
Vakuumgrad muss beim eingestellten Wert bleiben und die Vakuumschwankung muss annehmbar
bleiben.

Offnen Sie das dritte und dann das vierte Melkzug und lassen sie die vorhergehenden offen. Die
Pumpe sollte immer wieder beschleunigen. Wenn die Hochstfrequenz erreicht ist, kann die Pumpe
nicht mehr beschleunigen, um den Vakuumverlust auszugleichen, und der Vakuumgrad sinkt.

SchlieBen Sie nun nacheinander die Melkzeuge und Uberprifen Sie, ob der Vakuumgrad auch unter
diesen Umstanden annehmbar bleibt.
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PROBLEM

MOGLICHE URSACHE

ABHILFE

Wenn Sie die Hauptpumpe zum
ersten Mal einschalten, beginnt
sie in der falschen Richtung zu
drehen.(Siehe ebenfalls 5.2.4 -
Zuvor den Strom einschalten!)

Zwei Phasenkabel sind
umgekehrt

Andern Sie zwei von drei
Phasenkabel

Pumpe beschleunigt zu friih
und/oder Vakuum ist nicht stabil

Vakuumreserve reicht nicht aus,
um maximale Vakuumstabilitat zu
sichern.

Den Parameter P3.3.1
MINDESTFREQUENZ
geringfligig erhéhen und den Test
wiederholen

Der gegenwartige STABILVAC-
Regler ist flr diese Anlage

Uberdimensioniert

Den Test mit einem kleineren
Regler wiederholen

HINWEIS: Wenn das Problem weiterhin besteht, die Pumpen auf
50 Hz - 50 kPa beschleunigen, alle Melkzeuge schliel3en und die
gesamte Vakuumreserve der Anlage mit einem
Luftdurchsatzmesser kontrollieren. Wenn die Vakuumreserve
weniger als 150 I/min fir jedes Milchzeug betragt, ist es ratsam,

die Pumpenkapazitat zu erhdéhen.

Der Motor stoppt, und auf dem
Display erscheint die
Fehlermeldung MOTOR-
UBERTEMPERATUR (Code 16,
ID 150).

Der Parameter “temperature
calculated”
(Temperaturberechnung) enthalt
einen Fehler

Wenn Sie einen zusatzlichen
externen Ventilator verwenden,
andern Sie den Parameter P.3.1.8
HILFSVENTILATOR und stellen
ihn auf YES/JA ein.

Der Fehlerstromschutzschalter
I6st haufig ohne offensichtlichen
Grund aus.

(Siehe auch Kapitel 9.1 - Problem
am Stromschalter)

Die Motorkabel sind zu lang

Keine mehr als 5 m langen Kabel
verwenden

Der Fehlerstromschutzschalter ist
nicht flr den Betrieb mit einem
Frequenzregler geeignet

Es ist empfehlenswert, einen Sl
Fehlerstromschutzschalter zu
verwenden

Wenn Sie einen 30 mA Si
Schalter verwenden, besteht die
Maoglichkeit, dass er durch die
Uber das Erdungskabel
entladenen elektromagnetischen
Stérungen gestort wird.

Den Parameter P3.6.1
SCHALTFREQUENZ geringfugig
verandern

Wenn es unbedingt notwendig ist,
kann auch die EMV-Schutzklasse
des iDRIVE100 geéandert werden

Den Umrichter 6ffnen und die
EMV-Schrauben an der
Leistungseinheit entfernen

iDRIVE100 wird mit Strom
versorgt, funktioniert aber nicht,
wenn Kontakt 6-8 geschlossen ist

Den Parameter P.2.4.7 Uber den
Multimonitor kontrollieren (zur
Anzeige den Parameter P.1.12
auf 3x2 einstellen)

Wenn der erste Wert OFF ist, die
Leitung vom Kontakt 6-8
kontrollieren

Wenn die Leitung (6-8 Anschluss)
kein Problem aufweist, ist
iDRIVE100 nicht auf
automatischen Betrieb eingestellt

An der Display-Tafel
driicken und auf “Remote”
einstellen.
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Es kdnnen keine Parameter
geandert werden

Die Sicherheitsvorrichtung gegen
unbefugte Anderungen ist aktiviert

Das richtige Passwort P3.3.9 (100
oder 468) eingeben und danach
den Schutz in P3.3.8 aufheben

iDRIVE100 und Sensor lesen
einen unterschiedlichen
Vakuumwert

Der Sensor muss kalibriert
werden

Den Sensor bei 0.00 kPa halten
und kontrollieren, dass auch
iDRIVE100 denselben Wert
anzeigt.

Ist das nicht der Fall, den
Parameter P3.2.3 SENSOR
OFFSET andern. Wenn z.B.
DVG500 EVO den Wert 0.00 kPa
liest, iDRIVE100 aber 1.20 kPa
anzeigt, P3.2.3 auf 1.20 kPa
erhéhen.

Danach das Vakuum auf den fir
das Melken gewiinschten Wert
erhdhen; wenn der Sensorwert
vom Umrichter abweicht, den
Parameter P3.2.2 SENSOR-
HOCHSTWERT geringfiigig
verandern.
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9.1 Problem am Stromschalter

Wenn der Fl-Schalter nicht richtig funktioniert und haufig ohne offensichtlichen Grund auslést, liegt das
wahrscheinlich an elektromagnetischen Stérungen, die durch ihn entladen werden.

Vergewissern Sie sich zuerst, dass die Lange des Motorkabels weniger als 5 m betragt.

In diesem Fall empfehlen wir die Ersetzung durch einen SlI-Schalter (siehe untenstehende Tabelle zur Wabhl
des richtigen Schalters).

Wenn Sie diesen Schalter bereits verwenden, er aber immer noch auslost, kdnnen Sie versuchen, die
Parameter P.3.6.1 SCHALTFREQUENZ geringfligig zu &ndern.

Wenn es unbedingt notwendig ist, kann auch die EMV-SCHUTZKLASSE des Umrichters verringert werden,
dazu einfach die mit EMC gekennzeichneten Schrauben an der Leistungseinheit 16sen (ausfuhrliche
Information finden Sie in der VACON 100X Betriebsanleitung). Dieses Verfahren kann den Betriebsbereich
der Tieridentifikation und der Antennen auf dem Hof beeintréachtigen. Deshalb die Motorkabel in langen
Leitungen parallel zu anderen Kabeln verlegen.

& ACHTUNG

Keine Anderung am Regler vornehmen, wenn er an das Stromnetz angeschlossen ist.

q HINWEIS

Wenn der Kabelschirm (MCCMK Kabel empfohlen) sowohl am Motor als auch am Umrichter
richtig geerdet ist, entladt der EMV-Filter elektromagnetische Stérungen zur Erde

SI SWITCH iDRIVE100 W0
MAX STROM STORM | ‘m"m |

CODES | craUBT (A) | CODES @) s
701 9001 3.4
701 9002 4.8
701 9003 5.6
701

9002447 25A 01 9004 8
701 9005 9.6
701 9006 12
701 9007 16
701 9008 23
701 9009 31

9002448 40A
701 9010 38
701 9011 46

9002336 63A
701 9012 61
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10 STORUNGEN

10.1 Stérungsarten

Wenn von der Diagnostik des iDRIVE100 ein ungewéhnlicher Betriebszustand festgestellt wird, gibt der Regler
eine Meldung aus, die auf der Tastatur zu sehen ist. Die Tastatur zeigt den Code, den Namen und eine
Kurzbeschreibung der Stérung (oder des Alarms) an.

Die erforderliche Abhilfe fir die Stérungen hangt von der Art der angezeigten Meldung ab.

e Stdrungenbewirken das Stoppen des Reglers und machen dessen Ricksetzung
erforderlich.

e Alarmemelden ungewohnliche Betriebsbedingungen, aber der Regler ist weiterhin in
Betrieb.

o Infoskdnnen eine Rucksetzung erforderlich machen, beeinflussen jedoch nicht den
Betrieb des Reglers.

Fir einige Stoérungen kdnnen Sie in der Anwendung verschiedene Reaktionen programmieren.

BACK
Die Stoérung kann mit der taste Back/Reset an der Steuertastatur oder Uber das E/A-Terminal
rickgestellt werden. Die Stérungen werden im Menl Fehlerhistorie gespeichert, in dem geblattert werden
kann. Die verschiedenen Fehlercodes finden Sie in Abschnitt 10.2 - StérungstabelleVor Ruickstellung der
Storung das externe Start-Signal aufheben, um einen unbeabsichtigten Neustart des Reglers zu
verhindern.Fault table.

10.1.1 Fehlerhistorie

Im MenU "Fehlerhistorie* (M4.3) konnen Sie die letzten 40 aufgetretenen Storungen finden. Sie kdnnen jede

gespeicherte Storung anwahlen und danach die rechte Pfeiltaste adrijcken, um Zusatzinformationen zu
erhalten (Code, ID, Datum etc.).

10.1.2 Ruckstellung der Stérung

Wenn eine Storung eintritt und der Regler stoppt, ist die Ursache fir die Stérung zu suchen. Die in dieser
Betriebsanleitung empfohlenen Handlungen vornehmen und die Stérung wie unten angegeben rickstellen.

e Die Reset-Taste @ an der Tastatur 1 s lang gedrtickt halten.

e Als Alternative zum Diagnostik-Ment (M4) gehen, Reset faults(Stérungen
ruckstellen) (M4.2) anwahlen und durch Anwéhlen des Reset faults Parameters
bestatigen.

o CAUTION

Vor Ruckstellung der Storung das externe Start-Signal aufheben, um einen unbeabsichtigten
Neustart des Reglers zu verhindern.Fault table
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10.2 Storungstabelle

HINWEIS

Wenn Sie sich wegen einer Stérung an milkrite | InterPuls wenden, schreiben Sie bitte alle auf
dem Display der Tastatur angezeigten Texte und Codes auf.

Fehler | Fehler .1 .
ene enierco Fehlername Mdégliche Ursache Abhilfe
code de-ID
1 Uberstrom Frequenzumrichter hat einen zu hohen Last prufen.
(Hardwarefehler) Strom (>4*IH) im Motorkabel erfasst: Motor priifen.
1 * plétzliche, starke Lasterhéhung Kabel und Anschlisse priifen.
Uberstrom * Kurzschluss in den Motorkabeln Motor-Einmessung durchfiihren.
2 (Softwarefehler) * ungeeigneter Motor Rampenzeiten priifen.
Uberspannung DC-Zwischenkreisspannung hat die Abbremszeit verlangern.
10 y . Bremschopper oder
(Hardwarefehler) festgelegten Grenzwerte tberschritten. Bremswiderstand
2 * zu kurze Abbremszelt . (als Zubehor lieferbar)
» Bremschopper ist deaktiviert benutzen
11 E’Sboeftrjv";"’r‘;[‘e‘mgr) ) g°hf/;ber3f””““gssp'tzeh” o Netz Uberspannungsregler aktivieren.
tar/Stopp-Sequenz zu schne Eingangsspannung prifen.
Uberspannung Strommessung hat erfasst, dass die
20 (Hardwarefehler) Summer des Motorphasenstroms nicht
3 gleich Null ist. Motorkabel und Motor prifen.
21 Uberspannung * Isolationsfehler in Kabeln oder
(Softwarefehler) Motor
Das Ladeschitz war noch nicht Fehler quittieren und neu
geschlossen, als der Startbefehl starten.
5 40 Ladeschutz gegeben wurde. Sollte der Fehler erneut auftreten,
* Betriebsstorung wenden Sie sich an den
* Stérung einer Komponente nachsten Vacon-Vertrieb.
Kann nicht per Steuertafel quittiert
werden.
. Stromversorgung unterbrechen.
Vi h hen:
 defokte Komponente. NETZ NICHT WIEDER
7 60 Sattigung ponen ZUSCHALTEN!
» Kurzschluss oder Uberlast am .
Bremswiderstand Das Werk kontaktieren.
Wenn dieser Fehler gleichzeitig
mit F1 auftritt, Motorkabel und
Motor prifen.
600 Kommunikation zwischen Steuerplatine
und Leistungseinheit fehlgeschlagen. Fehler quittieren und neu
starten.
K ati isch lati
8 Systemfehler ommgnl atlon. ZWI.SC en "Steuerp atine Sollte der Fehler erneut auftreten,
601 und Leistungseinheit gestort, aber L
wenden Sie sich an den
noch vorhanden. . .
nachsten Vacon-Vertrieb.
602 Watchdog hat CPU zuriickgesetzt
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603 Hilfsspannung in Leistungseinheit zu
niedrig.
Phasenfehler: Spannung einer
Ausgangsphase
604 ents%ric?nt%icht dem
Sollwert
Fehler an CPLD, aber keine genaue
605 .
Information zum Fehler vorhanden
Software aktualisieren. Sollte
Software von Steuer- und Leistungseinheit der Fehler erneut auftreten,
606 . . S
nicht kompatibel wenden Sie sich an den
néchsten Vacon-Vertrieb.
Software der Leistungseinheit
Softwareversion kann nicht gelesen aktualisieren. Sollte der Fehler
607 werden. Keine Software in der Leistungseinheit | erneut auftreten, wenden Sie
vorhanden. sich an den néchsten Vacon-
Vertrieb.
Uberlast CPU. Ein Teil der Software
608 (“zum Beispiel Anwendung) hat eine
Uberlast verursacht. Die Fehlerquelle
wurde voriibergehend deaktiviert Fehler quittieren und neu
Speicherzugriff fehlgeschlagen. Zum starten.
609 Beispiel konnten remanente Variablen Sollte der Fehler erneut auftreten,
nicht wieder hergestellt werden. wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Vertrieb.
610 Bendtigte Hardwareinformationen
konnten nicht ausgelesen werden.
614 Konfigurationsfehler.
647 Softwarefehler
Ungultiger Funktionsblock in
648 Anwendung benutzt. Systemsoftware Software aktualisieren. Sollte
und Anwendung sind nicht kompatibel. der Fehler erneut auftreten,
- wenden Sie sich an den
Uberlast Ressourcen. ) néchsten Vacon-Vertrieb.
649 Fehler beim Laden der Werkseinstellungen.
Fehler bei Parameter-Kopiervorgang.
Fehler beim Speichern der Parameter.
80 Unterspannung DC-Zwischenkreisspannung hat die Im Falle einer voriibergehenden
(Fehler) festgelegten Grenzwerte unterschritten. Unterbrechung der
» wahrscheinlichste Ursache: zu Versorgungsspannung den
niedrige Versorgungsspannung Fehler quittieren und den
« interner Fehler des Frequenzumrichters Frequenzumrichter
+ defekte Eingangssicherung neu starten.
81 Unterspannung - externer Ladeschalter nicht Versorgungsspannung prifen.
(Alarm) geschlossen Wenn sie angemessen ist, ist
HINWEIS! Dieser Fehler wird nur aktiviert, ein interner Fehler aufgetreten.
wenn der Frequenzumrichter Wenden Sie sich an den
sich im Status RUN befindet. nachsten Vacon-Vertrieb.
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. . . Versorgungsspannung,
10 91 Eingangsphase Phase der Eingangsleitung fehlt. .
gangsp gang 9 Sicherungen und Kabel prifen.
A h | Strommessung hat erfasst, dass in
11 100 usgangsphasent | oo, Motorphase kein Strom vorhanden Motorkabel und Motor prifen.
berwachung )
ist.
Bremschoppertiber Bremswiderstand und Verkabelung
110 wachung rifen
Kein Bremswiderstand installiert. P . o
(Hardwarefehler) . Wenn diese ok sind, ist der
12 Bremswiderstand defekt. .
Alarm N Chopper defekt. Wenden Sie
Stdérung Bremschopper. . .
111 Bremschoppersatti sich an den néachsten Vacon-
gung Vertrieb.
. Zu niedrige Temperatur am Kihlkorper
Umrichteruntertem . L .
der Leistungseinheit oder an der Platine .
13 120 peratur L Umgebungstemperatur prifen
(Fehler) gemessen. Kuhlkérpertemperatur
liegt unter -10°C.
Umrichteribertem
130 peratur
(Fehler,
Kuhlkorper)
;J::;lt(j:terubertem Korrekte Menge und Zirkulation
131 (Alarm der Kuhlluft prifen.
o Zu hohe Temperatur am Kuhlkérper der Kuhlkorper auf Staub prufen.
Kihlkdrper) Lei nheit od d lati __
14 eistungseinheit oder an der Platine Umgebungstemperatur prifen.
Umrichteriibertem %g(r)no%ssen. Kuhlkérpertemperatur liegt Gber Sicherstellen, dass die
peratur : Schaltfrequenz nicht zu hoch fir die
132 (Fehler, Umgebungstemperatur und die
Motorlast ist.
Karte)
Umrichterbertem
133 peratur
(Alarm,
Karte)
15 140 Blockierter Motor Motor-Kippschutz hat ausgelést. Motor und Last priifen.
Motorlast verringern.
Wenn keine Motoruberlast
16 150 Motorunterlast Motor ist Uberlastet. vorhanden ist, die
Temperaturmodellparameter
prifen.
17 160 Motor underload Motor arbeitet mit zu geringer Last. Last prifen.
Leistungstiberlastu
ng
180 .
(Kurzzeituberwach
ung) Belastung des Frequenzumrichters
19 hoch Hng quenzumr! 24 Last verringern.
Leistungsuberlastu | MOC:
ng
181 .
(Langzeitiiberwach
ung)
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240 Identifizierung des Startwinkels Fehler quittieren und neu
M ; fehlgeschlagen. starten.
25 hlg:orsteuerungs e Sollte der Fehler erneut auftreten,
241 Schwerwiegender Fehler Motorsteuerung. wenden Sie sich an den
nachsten Vacon-Vertrieb.
290 STO-Signal A sperrt Wechsel des FU in Fehler quittieren und neu
Zustand "Bereit" starten.
30 STO-Fehler Sollte der Fehler erneut auftreten,
201 STO-Signal B sperrt Wechsel des FU in wenden Sie sich an den
Zustand "Bereit". nachsten Vacon-Vertrieb.
Geblase ersetzen und
32 312 Lufterkuihlung Lebenszeit des Geblases abgelaufen. Lebenszeitzahler des Geblases
zurlicksetzen.
Aktivierter Brand-Notfall-Modus des Umrichters
33 320 aktiviert. Die Schutzvorrichtungen des Parametereinstellungen prufen
Brandmodus . .
Umrichters werden nicht benutzt.
Gewechseltes ((j)ptio?s_kﬁrte gtjrch_eine ersetzt, Sie ZDL_‘VW in Vorrichtung ist betriebsbereit.
37 360 Gerat (gleicher en gieichen ot eingesetzt wur €. bie Alte Parametereinstellungen
Parametereinstellungen der Karte sind
Typ) gespeichert. werden benutzt.
Gewechseltes Optionskarte hinzugefligt. Die Optionskarte Vorrichtung ist betriebsbereit.
38 370 Gerét (gleicher war zuvor schon in den glel_chen Slot Alte Parametereinstellungen
T eingesetzt. Die Parametereinstellungen der
yp) Karte sind gespeichert. werden benutzt.
39 380 Entferntes Geréat Optionskarte aus dem Slot entfernt. Vorrichtung nicht mehr verfugbar.
Unbekanntes Unbekannte Einheit angeschlossen . . .
40 390 . . L -g Vorrichtung nicht mehr verfugbar.
Gerat (Leistungseinheit / Optionskarte)
. Last prifen.
IGBT-Temperatur (Geratetemperatur + . .
41 400 IGBT-Temperatur . b ( P Antriebsauslegung prufen.
12T) ist zu hoch. . .
Motor-Einmessung durchfiihren.
Parameter der Optionskarte
neu einstellen, falls die
Gewechseltes Optionskarte oder Leistungseinheit wurde Optionskarte ausgetauscht
44 430 Gerét (anderer ausgetauscht. Keine Parametereinstellungen wurde. Umrichterparameter
Typ) gespeichert. neu einstellen, falls die
Leistungseinheit ausgetauscht
wurde.
Optionskarte hinzugefugt. Die Optionskarte
Gewechseltes P . . getig . P .
i wurde nie zuvor in den gleichen Parameter der Optionskarte
45 440 Geréat (anderer . . . .
Typ) Slot eingesetzt. Keine Parametereinstellungen | neu einstellen.
P gespeichert.
Digitaleingang oder daran
51 1051 Externer Fehler Fehler wurde durch Digitaleingang aktiviert. angeschlossene Vorrichtung prifen.
Parametereinstellungen prifen.
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Kommunikationsfe

1052 Verbindung zwischen Steuertafel und Steuertafelanschluss und ggf.
52 hler ) - i
1352 Frequenzumrichter ist unterbrochen Steuertafelkabel prifen
Steuertafel
Eehler Die Datenverbindung zwischen dem .
53 1053 Feldbuskommunik | Feldbus-Master und der Feldbus-Platine In?tallatlon und Feldbus-Master
; . prufen.
ation ist unterbrochen
1654 Eehler Steck-platz
54 Optionskarte oder Steckplatz defekt Karte und Steckplatz prifen.
1754 Fehler Steck-platz
E
Kommunikationsfe | Datenverbindung zwischen PC und
65 1065 . .
hler PC Frequenzumrichter ist unterbrochen
i Check motor cooling and load.
Thermist in Ansti i i
66 1066 Thermistorfehler Uber den Thermistor wurde ein Anstieg Check ther_mlsto_r conn'ectlon_(lf
der Motortemperatur erfaf3t thermistor input is not in use it has
to be short circuited)
Alarm
1301 Wartungszahler 1
1302 Alarm
Wartungszahler 2 Wartgngs_zahle_r hat die Alarmschwelle erreicht. Notwendige Wartung durchfihren
68 Dies ist ein typischer Fehler der HVAC- d Zah! lickset
1303 Alarm Applikation. und Zahler zurlicksetzen.
Wartungszahler 3
Alarm
1304 Wartungszahler 4
Nicht existente ID-Nummer fur das Mapping Parameter im Menl Datenmapping
1310 der Werte flr das Auslesen der Feldbus (Fieldbus Data Mapping)
Feldbusprozessdaten benutzt. prufen.
. - . . Der gemappte Wert kénnte
Manpingfehler Einer oder mehrere Werte kdnnen nicht fur das undefiniert sein. Parameter im
69 1311 bpIng Auslesen der Feldbusprozessdaten i T
Feldbus K : Menl Datenmapping Feldbus
onvertiert werden. i
prufen.
Uberlauf beim Mapping und Konvertieren von
1312 Werten fUr das Auslesen der
Feldbusprozessdaten (16-bit).
Timeout der Sofftfill-Funktion (Fullsteuerung)
- im PID-Regler. Der gewunschte Prozesswert Grund dafiir kdnnte ein Rohrbruch
100 1100 Soft fill Timeout wurde nicht innerhalb der Zeitgrenze erreicht. sein
Dies ist ein typischer Fehler der HVAC- ’
Applikation.
Process
101 1101 ?;FDelr\)/lsmn fault PID-Regler: Riickfuhrungswert auRerhalb
der Uberwachungs_gre_nzer_l (un(_j Verzdgerung, Einstellungen priifen.
Process falls elngestellt)_. Dl_es ist ein typischer Fehler
105 1105 supervision fault der HVAC-Applikation.

(PID2)
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11 WARTUNG

11.1  Anforderungen an die Lagerung

Den Regler bei einer Temperatur von -40 °C bis 70 °C (-40 F + 160 F) in einer korrosionssicheren Umgebung
ohne Betauung lagern.

Nach langer Lagerung (mehr als 6 Monate) den iDRIVE100 vor dem Betrieb eine Stunde lang einschalten
(ohne die Pumpen zu steuern).

11.2 Periodische Wartung
Mindestens alle 12 Monate wird die Inspektion durch einen spezialisierten Techniker empfohlen, um den
VerschleiRzustand der elektrischen und mechanisches Bauteile des Systems zu kontrollieren.
Die Checkliste kann betreffen:
- Ein- und Ausgangsklemmen Uberprifen und die E/A-Terminals kontrollieren
- Den Betrieb des Kihlventilators kontrollieren

- Klemmen und andere Oberflachen auf Korrosion uberprifen
- Den Kihlkérper auf Staub Uberprifen und bei Bedarf reinigen

Bei Bedarf den Hauptventilator austauschen, bevor es zu spét ist!

Q HINWEIS

Mit iDrive 100 ist die Reformierung der Kondensatoren nach langer Stillstands- oder Lagerzeit
nicht erforderlich.
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A. Anhang — programmierung mit live-software

LIVE ist eine Anwendungssoftware, die zur Parametrierung oder Uberwachung von Mehrfachreglern
verwendet werden kann.

A.l Sprachwabhl

Die Sprache kann durch Klicken auf Extras>Optionen (oder F4) und Anwéhlen der gewlinschten Sprache
geandert werden.

English - United States A
File Edit View Drive| Tools | Help !
: : German - Germany
\‘; E |i3.' Options... F4 | English - United States
Parameter Compare Spanish - Spain
Finnish - Finland
¥ Lzunch loading tool French - France
[talian - Italy

Russian - Russia
Swedish - Sweden
Chinese (Simplified)

A.2 Anschluss an iDRIVE100

Um den iDRIVE100 an den PC anzuschlief3en, ist ein Ethernet-Kabel oder ein USB-RJ45 Kabel (Art.-Nr.
7010016) erforderlich.

zu seriellen PC-
Anschluss

———

USB/R$485 kabel
(nicht enthalten _ ref. 7010016)

q HINWEIS
Der externe Verbinder ist kein Ethernet-Anschluss. Den externen Verbinder NUR mit USB-
RJ45 Adapterkabel benutzen.
Ein Ethernet-Anschluss ist im Innern des Umrichters in der Néhe der Signalanschlisse zu
finden.
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Nach dem Starten des Programms "LIVE" erscheint ein Fenster. Wahlen Sie den"ONLINE" -Modus, wenn
das Kabel bereits an den iDRIVE100 angeschlossen ist und Sie surfen und Parameter &ndern méchten.

Startup mode @

Select startup mode:

[ Online l [ Offline ]

Es erscheint ein Dialogfenster, um die Art des Anschlusses zu wéhlen - Seriell oder Ethernetoder beides.
Bei Seriellkbnnen der benutzte USB-Anschluss und die Geschwindigkeit (Baud-Rate) gewahlt werden.

Wenn Sie Ethernet wéahlen, missen Sie die IP-Adresse und den Anschluss des iDRIVE100 eingeben (im
Meni 5.8.1 zu finden)

I Basic settings 1l Basic settings

Media:

Detailed settings Detailed settings
IPaddress: (192, 168.3.1 Com port: [

Port 65381 Baud rate: [Qeou

Nach Einstellung der Anschlussparameter auf OK klicken, um den an den PC angeschlossenen iDRIVE100
zu suchen. Wenn der Frequenzregler gefunden ist, erscheinen seine Informationen. Sie kénnen sich mit ihm
verbinden, indem Sie die Zeile des Gerats anwahlen und Mit Auswéhl verbinden anklicken.

Select devices

Drive Name Media Port [ IP Dievice [ MAC
Drive Serial Com7 MOXA USB Serial Port
Drive Serial COM1 Serial Port
Drive Ethemet 10.0.0.55 00-21-59-10-00-7C

Connect to Selected

Wenn Sie Offline arbeiten, kdnnen Sie eine zuvor gespeicherte Parameterliste laden, indem Sie

-

v

folgendermalf3en vorgehen: Datei > Datei 6ffnen... oder das Icon anklicken.

q HINWEIS
Um vom OFFLINE- zum ONLINE-Modus tberzugehen, Drive > New Drive (Regler > Neuer

Regler) oder das Icon D anklicken
File Edit View | Dnve | Tools Help

\" | New drive... |

Communication *

Information...

Service information...
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A.3 LIVE Hauptemenu

Wenn der PC an den iDRIVE100 angeschlossen ist (oder wenn die Parameterdatei im Offline-Modus
geladen wurde), erscheint die folgende Bildschirmseite.

Parameter
Browser Toolbar

L 4
EoalghyLLO — BOGRAO so @

Files
[ Moscateli x # 1. Quick Setup
XMLSENSOR X = ¥ 2 Monitor B3 mck Sel (31D
# 2.1 Mulimoritor Motor Nom Volig 230 NA NA v o 110
100 Ierprde o9 X ¥ 22 Besic Motor Nom Freq 50,00 NA NA Hz 000 1
¥ 23 Acvanced Motor Nom Speed 1370 NA NA om0 112
¥ 24 Muli-Pump Motor Nom Curmt 1,90 NA NA A 000 113
# 25 Mainten. Counters Motor Nom Power 037 NA NA KW 000 116
Friiv S 2 204m Now Parameter
¥ 27 Fieldous Data Sensor Max Value 10000 NA NA % 10000 337 ; H
S T Mangveowm 000 NA  NA % am bl Listview
# 31, Motor Setings Washing Vacuum 0,00 NA NA % 5000 168
# 32 Sensor Reguiation Sensitivity 100 NA NA % 500 118
# 3.3 Operative Parameters | Show Advanced Menus  Yes NIA NA No 1604
# 3.4 Acvanced Regulaton A 2.1 Multimonitor (9) ./
¥ 35 Multi-Pump %
Parameter L2 |85 a sk oo Setpoint 000 21474835 21474835 % 000 20
L # 37, StertStop Setwp Sensor 4341 21474635 21474836 % 000 21
T H # 338 References Out Frequency 0,00 31989 32000 Hz 000 1
reeview # 39, Ramps Anc Brakes Motor speed 0 49200 19200 Wm0 2
& # 310,10 Config Motor power 000 21474635 21474835 KW 000 7
$ 3.10.1. Dighal inpus Motor current 0,00 0,00 520 A 000 3
¥ 3102, Ansiog inputs Motor forque 00 800 1500 % 00 s
3 (P 3103, Digitl ouiputs Motor votiage 00 00 7000 v 00 5
¥ 310.3.2. Siot B Basic | Unit Temperature 300 -10,0 100,0 C 00 8
= ¥ 310.4. Analog outputs A 22 Basic (9)
¥ 31041 Slot ABasic %
# 311, Frohibit Freq Setpoint 0,00 21474835 21474835 % 000 20
$ 312 Limit Superv Sensor 4341 21474835 21474836 % 000 21
S, Out Frequency 0,00 31999 32000 Hz 000 1
05 % Aidoass Fsset Motor spesd ) 19200 19200 im0 2
/542 fik i Countons. Motor power 0,00 21474835 21474835 KW 000 7
s Motor current 0,00 0,00 520 A 000 3
a9 3:5 2::?22’::” Motor torque 00 -150,0 1500 % 00 4
d Motor votiage 00 00 7000 v 00 5
¥ 318 Wizards |
6 @ 4 Doorostiée |_Unit Temperaturs 300 100 1000 c__ 00 3
=29 S0 Hargiere ~ 2.3 Advanced ( 15)
B faistandy FreqReference 0,00 31999 32000 Hz 000 2
el et Motor power 00 1500 1500 % 00 5
O & e s ok DCHfink volage 310 0 1200 v oo 7
@ ¥ 55 Power u‘n i s MotorTemparature 00 00 1100 % 00 9
it et Anslog Input 1 8657 0,00 100,00 % 000 59
ey o Analog Input 2 4342 0,00 100,00 % 000 50
a9 R DINY, DIN2, DIN3 OFF OFF OFF OFF OFFC ON ON ON OFFOFFOFF 15
|
I\\ | Control place Datalogger @ | Motor drection Online @ | Ready @y | Run @y | Fault o‘Ah.n\n Q ©° I
ONLINE Load all or only Refresc continuously
OFFLINE selected parameters the values of items Obtion
from iDRIVE100 to PC Show only parameters P!

I —] |

bt b lbO == . ROGERO = &

—!

Show only values Show parameters

Download all or only and values

selected parameters
from iDRIVE100 to PC

A.3.2 Statusbar

. . Error Counter
Motor direction

[ Uploading tree || vo | Datalogger Q | Clockwise | Online ? | Ready ? | Run ? | Fault ? | Atarm ? | 00 |
T

Indicators LED
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A. ANHANG - STARTUP-VERFAHREN
A.l VOR DEM start

Folgendes kontrollieren:

dass der Frequenzumrichter und der Motor geerdet sind.
dass Netz- und Motorkabel die Anforderungen erfiillen.
dass die Steuerkabel so weit wie mdglich von den Leistungskabeln entfernt sind.

A

dass die Schirme der geschirmten Kabel (MCCMK Kabel empfohlen) an die Schutzerde
angeschlossen sind .

o

die Anzugsmomente aller Klemmen.
dass die Drahte die elektrischen Bauelemente des Reglers nicht berihren.

dass die gemeinsamen Eingénge von Digitaleingangsgruppen an +24 V oder Erde des
I/O-Terminals angeschlossen sind.

8. dass sich alle an die I/0O-Klemmen angeschlossenen Schalter in Stopp-Position befinden.
Siehe ebenfalls 5.2.4 - Zuvor den Strom einschalten!

B. ANHANG — KONTROLLE DER ISOLIERUNGEN
B.1 MotorKABLE

Das Motorkabel von den Klemmen U — V — W des Umrichters und vom Motor trennen. Den
Isolationswiderstand des Motorkabels sowohl zwischen jedem Phasenleiter als auch zwischen jedem
Phasenleiter und dem Schutzleiter messen. Der Isolationswiderstand muss bei 20 °C Raumtemperatur >1 MQ
betragen.

B.2 NETZKcable

Das Netzkabel von den Klemmen L1 — L2 — L3 des AC-Reglers und vom Stromnetz trennen. Den
Isolationswiderstand des Netzkabels sowohl zwischen jedem Phasenleiter als auch zwischen jedem
Phasenleiter und dem Schutzleiter messen. Der Isolationswiderstand muss bei 20 °C Raumtemperatur >1 MQ
betragen.

B.3 Motor

Das Motorkabel vom Motor trennen und die Uberbriickungsanschliisse im Anschlusskasten des Motors 6ffnen.
Den Isolationswiderstand jeder Motorenwicklung messen. Die Messspannung muss mindestens der
Nennspannung des Motors entsprechen, darf aber 1000 V nicht Giberschreiten. Der Isolationswiderstand muss
bei 20 °C Raumtemperatur >1 MQ betragen.
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PARAMETERTABELLE

7010023_02.22_DE

CODE

NAME

BESCHREIBUNG

WERT

PARAMETER KLASSE

P1.1 Motornennspannung MOTOR RATED VOLTAGE
P1.2 Motornennfrequenz MOTOR RATED FREQUENCY
P13 Motornenndrehzahl RATED MOTOR SPEED
P14 Motornennstrom RATED CURRENT ABSORBED BY ENGINE
P1.5 CosPhi Motor MOTOR COS @
P1.6 Motornennleistung TYPE OF SENSOR
P1.7 | Milking Vacuum VACUUM LEVEL DURING MILKING QUICK SETUP
P1.8 Washing Vacuum VACUUM LEVEL DURING WASHING
P1.9 Reagulat. Sensitivity SPEED OF RESPONSE
P1.10 Min Frequency MINIMUM FREQUENCY OF WORK
P111 | Start Overboost Isl}lriI;_ErASE MAXIMUM FREQUENCY AT
P1.12 | Multimonitor View HOW MANY PARAMETERS SHOW
P3.1.1 | Maximale Frequenz mg:(_mUM OPERATING FREQUENCY
P3.1.2 Motor Nom Voltg MOTOR RATED VOLTAGE
P3.1.3 | Motor Nom Freq MOTOR RATED FREQUENCY
P3.1.4 | Motor Nom Speed RATED MOTOR SPEED
P3.1.5 Motor Nom Currnt RATED CURRENT ABSORBED BY ENGINE MOTOR PARAMETERS
P3.1.6 | Motor Cos Phi MOTOR COS @
P3.1.7 |Motorstromgrenze MAXIMUM CURRENT FROM INVERTER TO
MOTORS
P 3.1.8 | Auxiliary Fan CHOOSE FOR FAN INDEPENDENT
P 3.2.1 |Sensor Selection TYPE OF SENSOR
P3.2.2 |Sensor Max Value MAXIMUM SENSOR REFERENCE SENSOR PARAMETERS
P3.2.3 |Sensor Offset OFFSET SENSOR
P3.3.1 | Min Frequency MINIMUM FREQUENCY OF WORK
P3.3.2 Milking Vacuum VACUUM LEVEL DURING MILKING
P3.3.3 | Washing Vacuum VACUUM LEVEL DURING WASHING
P 3.3.4 | Regulat. Sensitivity SPEED OF RESPONSE
P3.3.5 |Start Overboost o SASE MAXIMUM FREQUENCY AT OPERATIVE PARAMETERS
P 3.3.6 | Vacuum safety limit MAXIMALE VAKUUM
P3.3.7 |Show Advanced Menus SHOWS HIDDEN PARAMETERS
P.3.3.8 | Edit Lock Level STOP UNAUTHORIZED CHANGES
P3.3.9 | Password UNLOCK THE PROTECTION LEVEL
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